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1 WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS& wymagania dotyege wykonania
i odbioru instalacji elektrycznych w zakresie wymyaoraz rozbudowy instalacji elektrycznych
budynku Szkoty Podstawowej nr 11 wdinie.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakduohent kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Przedmiot i zakres robo6t obgtych ST

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja obejmuyszystkie czynnéci wystepujace przy budowie
instalacji elektrycznej zgodnie z dokumentgmjojektowvy.

1.4. Wymagania dotycgce robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za j&kowykonania robo6t oraz za zgodio
z dokumentagjprojektows ST i poleceniami liyniera kontraktu oraz ze sztukudowlan.
Zamawiapcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&awykonawcy plac
budowy. Wykonawca jest zobayziany do zabezpieczenia placu budowy. Przed pyaigstiem
do wykonawstwa robét elektrycznych nafesprawdzt czy teren na ktérym majoy¢é wykonywane
roboty jest odpowiednio przygotowany. Nalewyznaczy miejsca skiadowania materiatow (place,
obiekty).
Ogodlne wymagania dotygee robét podano w ST B.00.00.00 ,Wymagania ogélne".

1.5. Zakres rzeczowy robot objtych ST

W zakres rzeczowy wchogtz
1. demonta istn. opraw éwietleniowych wraz zgcznikami gwietleniowymi,

demonta istn. gniazd wtykowych

demonta istn. aparatow elektrycznych
demonta n/t przewoddw w pom. piwnicznych,
unieczynnienie istn. instalacji elektrycznej
budowa uziemienia

budowa wydcznika gtéwnego WG,

budowa tablicy rozdzielczej TRG,

© ® N o 0ok~ WD

budowa tablicy rozdzielczej TRK

[EnY
o

. budowa tablicy rozdzielczej TRO

=
[

. budowa tablicy rozdzielczej TRQ.1

[EnY
N

. budowa tablicy rozdzielczej TRQ.S

[EnY
w

. budowa tablicy rozdzielczej TRO,K

[EnY
i

. budowa tablicy rozdzielczej TR1

[EnY
a1

. budowa tablicy rozdzielczej TR2

=
o

. budowa tablicy rozdzielczej TR3

=
\‘

. budowa tablicy rozdzielczej TRSK

[EnN
0o

. budowa instalaciji @wietleniowych

str. 3



19. budowa wgtrzowych instalacji elektrycznych zasilania gniawdz instalaciji sity
20. budowa instalacji niskopdowych

21. budowa instalacji odgromowgej

22. identyfikacja istniejcych obwodoéw elektrycznych,

23. ukfadanie istn. instalacji elektrycznych w listtth ndciennych,

24. konserwacja istn. masztéw antenowych,

25. konserwacja istn. wyginikdw opraw éwietlenia zewantrznego.

1.6 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe robot aftych Specyfikagy Technicza s3 zgodne z odpowiednimi
normami.

2 MATERIALY
2.1 Ogolne wymagania

Ogdlne wymagania dotygee materiatédw podano w OST B.00.00.00. ,Przepisyimay’. Kazdy
materiat musi mié atest wytworcy lub swiadectwo dopuszczenia stwierdgaj zgodnéé
jego wykonania z odpowiednimi normami i prawem bu@mym.

2.2. Materialy gotowe

Do wykonania przedmiotowych prac nalezastosowanastpujace materiaty:
tablice rozdzielcze o parametrach zgodnych z ptejeKlub rownowane),
przycisk wyhcznika gtbwnego pdu o parametrach zgodnie z projektem (lub réwrimyg
osprzt elektroinstalacyjny zgodny z projektem (lub réwiraany),

- oprawy dwietleniowe zgodne z projektem (lub réwnowe),

- elementy instalacji elektrycznych zgodne z projek{tub réwnowane).

Ogdlne wiadoméci na temat kabli i przewoddw elektroenergetycznyh i osprztu podano
w OST D-01.03.02 ,Okrdenia podstawowe " i , Materiaty budowlane ”.
Materialy takie jak przewody, rury, listwy, oprawgéwietleniowe i osprg nalezy dostarczy
na budow wraz zeswiadectwami jakéci, kartami gwarancyjnymi i protokotami odbioru
technicznego. Dostarczane na plac budowy matenialgzy sprawdzt pod wzgédem kompletngci
i zgodndci z danymi wytworcy. Przeprowadzi ogledziny stanu materiatdw. W przypadku
stwierdzenia wad lub nasuwaych s¢ watpliwosci mogcych mi€ wptyw na jakdé¢ wykonywanych
robét, materialy nalg przed ich wbudowaniem podtidbadaniom okrdonym przez Ilayniera,
Kierownictwo (dozor techniczny) robot.

2.3 Przewody instalacyjne

1. Naley stosowa przewody izolowane (z izolacjub izolach i powioks) do ukladania na state,
jednaytowe lub wielaytowe, do uktadania pod tynkiem.

2. Wymagane podstawowe parametry przewodow:

« napkcie znamionowe izolacji: 450/750 V,

«  przekrdj znamionowyzyt: 1,5; 2,5; 4; 6; 10; 16; 25; 35, 50rAntkazdy rodzaj przewoddéw
jest produkowany w okélenym zakresie przekrojow).

3. Zaleca si stosowanie przewodowsgtach miedzianych (Cu), izolacji i powtoce polwinitej typu
YDY zo do wykonywania instalacji podtynkowych lub osttyih.,

4. Jako przewody WLZ stosowarzewody wg projektu budowlanego-wykonawczego,
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W instalacjach elektrycznych budynku nie dyatosowéa przewodow miedzianych o przekrojach mniejszych
niz 1,5 mm.

2.4. Osprzt instalacyjny

2.4.1 Wyhczniki instalacyjne

Whytaczniki instalacyjne nalg stosowé w instalacjach elektrycznych do zabezpieczaniaodiw
od skutkdw przegren i zwak (wylaczania pgdow roboczych i zwarciowych) oraz do ochrony
przeciwporaeniowe;.

1. Do zabezpieczania obwodow w instalacjach elektiych nalgy stosowa wytaczniki instalacyjne
nadpgdowe. Wyhczniki powinny by przystosowane do instalowania na szynie TH 35.

2. Do zabezpieczenia obwoddéw gniazd wtykowych swietlenia naley stosowa wytaczniki
o charakterystykach B.

3. Podstawowe parametry techniczne dlagegmikow nadpgdowych :

+  prady znamionowey = 10; 16 A,
napkcia znamionowe: 230 i 400 V; 50 Hz,
zdolnas¢ taczeniowa do 6kA

2.4.2 Wyhczniki réznicowopgdowe

1. Do ochrony przeciwparaniowej w instalacji elektrycznej w budynkach aalestosowa wytaczniki
réznicowopgdowe przystosowane do mantaa szynie TH35.
2. Podstawowe dane techniczne:

napkcie znamionowe: 400 V; 50 Hz,
prad znamionowy: 25, 40 A,
znamionowy pad réznicowy: 30 mA,
« czas zadzialania: pomj 0,05 s,
+ zdolnai¢ tgczeniowa do 6 KA,
typu A, AC,

2.4.3 Puszki elektroinstalacyjne

Puszki elektroinstalacyjne do instalowania gnidadznikéw, puszki odgedne:
+ nalezy stosowa puszki podtynkowe,
+ puszki spretowe powinny by przystosowane do mocowania w nich gniazgtadikow za pomag
wkretéw lub ,pazurkow”,
+ wymagane podstawowe parametry puszek:
+ puszka sprgowa: @ 60 mm,
+  puszka rozgedna: @ 70 mm lub kwadratowa 75x75mm , padingé przewoddw o przekroju |- 6 nim
+ stopig ochrony: minimum IP 2X,
« wytrzymatai¢ elektryczna izolacji 2 kV,
« wykonanie z materiatéw niepalnych lub niepodtrzygoych ptomienia.

2.4.4 taczniki

L aczniki og6inego przeznaczenia do instalacji podtynkowych

+ laczniki powinny by przystosowane do instalowania w puszk&zl60 mm za pomacwkretow
lub ,pazurkéw”,

«  zaciski naley przystosowédo hczenia przewodéw o przekroju 1,0 - 2,5 fnm

+ oObudowy #cznikbw powinny by wykonane z materiatdw niepalnych lub niepodtrzygaygh
ptomienia,

Podstawowe dane techniczne:
+ napkcie znamionowe: 250 V; 50 Hz,
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prad znamionowy: 10 A,
stopier ochrony w wykonaniu zwykltym: minimum IP 2X,
stopiegr ochrony w wykonaniu szczelnym: minimum IP 44,

2.4.5 Spret oswietleniowy

Stosow@ oprawy dwietleniowe o parametrach technicznych i funkcjagah zgodnych

z produktami:

ES-SYSTEM 1065001 SR 158-A (64.0 W; 1xT8 58W) (talvnowana),

ESSYSTEM 7215001 SR 236.U-AD EVG (82.0 W; 2xT2683@) (lub réwnowana),
ESSYSTEM 6842000 CO1 158 EVG (62.0 W; 1xT26 58/880) réwnowana),

ESSYSTEM 6842000 CO1 158 EVG (62.0 W; 1xT26 58/88@odutem awaryjnym 1h (lub
rownowana),

ES-SYSTEM 6118041 TRIO 218 DO EVG (46.0 W; 2xT8 1)8Wb rownowana),
ESSYSTEM 6840000 CO1 136 EVG (40.0 W; 1xT26 36/880) réwnowana),

ESSYSTEM 6840000 CO1 136 EVG (40.0 W; 1xT26 36/88@)odutem awaryjnym 1h (lub
rownowana),

ESSYSTEM 6843000 CO1 258 EVG (124.0 W; 2xT26 58)83thodutem awaryjnym 1h (lub
réwnowana),

ESSYSTEM 6841000 CO1 236 EVG (80.0 W; 2xT26 36/880) rownowana),

ESSYSTEM 6841000 CO1 236 EVG (80.0 W; 2xT26 36/83@odutem awaryjnym 1h (lub
réwnowana),

ES-SYSTEM 6256041 TR236.DO EVG IP44 (76.0 W; 2xB8\3 (lub réwnowana),
ESSYSTEM 6841000 CO1 236 EVG (80.0 W; 2xT26 36/88®jiatka zabezpieczma (lub
réwnowana),

ESSYSTEM 3076001 + 9067001 PG 250H + PG-RW (280.0 MHIT 250) + siatka
zabezpieczafa 9066001 (lub rownowaa),

ESSYSTEM 6842000 CO1 158 EVG (62.0 W; 1xT26 58/880nodutem awaryjnym 1h +
siatka zabezpieczgja (lub rownowana),

Tm Technologie Smart 44, 3L/1, 2W/22xLED, 3h, NMI Aub réwnowana),

Tm Technologie ONTEC VZ 302 NM, 1W, 3h, NM, AT (lubwnowana),

ESSYSTEM 7212001 SR 236.P-A EVG (82.0 W; 2xT26 36)glub rdwnowana),
ESSYSTEM 4995012 BASE BP.N136 EVG (42.0 W; 1xTCeR830) (lub rownowzna),

TM TECHNOLOGIE iTECH 9W (9.8 W; 1XLED) (lub réwnaéma),

TM TECHNOLOGIE iTECH 3W (9.8 W; 1XLED) (lub réwnaéma),

TM TECHNOLOGIE VICTORIA 44, 3L/1, 2W, NM, AT (lubobwnowana),

Mawel, Flara LED 1x8W z modutem awaryjnym 3h (ldiwvnowana),

TM TECHNOLOGIE iTECH 9W (9.8 W; 1XLED) + uchwyt Bcket 30 (lub rownowana),
ESSYSTEM Base BP.N136.EVG (lub réwnoma),

2.4.6 Pozostaty ospgizinstalacyjny

Stosowa nalezy osprzt o parametrach i stopniu szczelciazgodnym z projektem budowlano-

wykonawczym lub rownowane o identycznych parametrach.

3 SPRAT
3.1 Wymagania ogolne

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spgtu, ktéry nie spowoduje

niekorzystnego wplywu na jaké wykonywanych robot, zarbwno w miejscu tych rohak tez przy
wykonywaniu czynnfci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunkytadunku materiatéw,
sprztu itp. Roboty winny by wykonywane ¢cznie. Sposob wykonywania robot powinien
by¢ zaakceptowany przez Dozor techniczny Wieiela sieci i urzdzen, Inzyniera, Kierownika
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budowy. Sprzt uzywany przez Wykonawgc powinien uzyské& akceptag Inzyniera, Kierownika
budowy, Dozoru technicznego (Inspektora nadzorujczba i wydajné¢ sprztu powinna
gwarantowdé wykonanie robo6t zgodnie z zasadami, ékmeymi w dokumentacji projektowej, OST,
ST i wskazaniach kyniera w terminie przewidzianym kontraktem.

3.2 Sprat do budowy instalacji elektrycznych

Wykonawca przyspujacy do wykonania  instalacji elektrycznych powiniemykaza
sie mazliwoscig korzystania z nagbpujagcych maszyn i spetu w zalenosci od zakresu robét
gwarantujcych wigciwa jakas¢ robot :

- dobrej jakdci elektronarzdzi i sprztu do robo6t instalacyjnych wykonywanycftenie,

« miernikami z wanymi s$wiadectwami bada

4 TRANSPORT
4.1 Wymagania ogolne

Materiaty na plac budowy powinny byprzewaone odpowiednimisrodkami transportu
tak aby unikg¢ trwatych odksztatlag oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.
Wykonawca jest obowkzany do stosowania jedynie takiélodkow transportu, ktére nie wphyn
niekorzystnie na jakdé wykonywanych robdét. Liczb&rodkéw transportu powinna gwarantaiva
prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami ¢kreymi w dokumentacji projektowej, OST, ST
i wskazaniami layniera w terminie przewidzianym kontraktem.

4.2 Transport materiatow i elementow

Wykonawca powinien wykazasic mazliwoscia korzystania z nagbujacych srodkéw transportu
w zaleznoéci od zakresu robot :

« samochodu dostawczego

Na srodkach transportu przewone materialy i elementy powinny &y zabezpieczone
przed ich przemieszczaniem, uktadane zgodnie z M@rui transportu wydanymi przez wytwerc
dla poszczegélnych elementow.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonania robot

Budow instalacji elektrycznych pomieszaézralery wykona zgodnie z:

- zatwierdzonym projektem budowlano-wykonawczym,

- 0g06lm specyfikacy technicza OST i specyfikag techniczg ST,

« zgodnie z normami, przepisami budowy i przepisaimib,
zgodnie z zaleceniami igniera, Kierownika budowy, Dozoru technicznego fkeisora
nadzoru) i WHciciela tych urzdze.

Prace budowlane powinny przebiégtak, aby w minimalny sposob zakiécdostawy energii
elektrycznej w trakcie trwania prac.

5.2 Roboty instalacyjne

+ Do wykonania instalacji elektrycznych ngle wywat przewodow, kabli, spgu, osprztu
oraz aparatury i ugdzer posiadajcych znak bezpieczstwa lub dopuszczenia do stosowania
w budownictwie.

+ Wszystkie urzdzenia wraz z oprzewodowaniem oraz wszystkigi anstalacyjne powinny Iy
tak zainstalowane, aby alive bylto ich swobodne funkcjonowanie oraz gpsiv czasie przegllow
i konserwaciji.

+ Instalacje elektryczne powinny &yak wykonane, aby zapewnialyglh dostave energii elektrycznej
o odpowiednich parametrach technicznych, stosoumotrzeb zytkownikow.
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Nalezy zapewnt rbwnomierne obgrenie faz linii zasilajcych przez odpowiednie pragizenie odbiorow
jednofazowych.

Nalezy zapewnt bezkolizyjna¢ instalacji elektrycznych z innymi instalacjami.

Trasy przewodow natg wykonywa w liniach prostych, réwnoleghych do kragkzi scian i stropow.
Obwody elektryczne wewtrznych linii zasilagcych naléy prowadzt w budynku poza obipem
pomieszcze przebywania 0s6b, w wydzielonych kanatach lubaaytinstalacyjnych.

Obwody elektryczne odbiorcze dla zasilania daneggplzenia natey prowadzt w obrbie tego samego
pomieszczenia.

W instalacjach odbiorczych nalestosowa odrebne obwody elektryczne do:

> oswietlenia ogblnego,

> gniazd wtyczkowych ogdélnego przeznaczenia,

> gniazd wtyczkowych pojedynczych gdzen o mocy wikszej ng 2 kW

Tablice z aparatami zabezpiegegimi naley ustawig w taki sposéb, aby zapewratwg obstug

i zabezpieczenie przed dgmtm niepowotanych oséb.

Mocowanie puszek vgcianach i gniazd wtyczkowych w puszkach powinnoerap niezizdm
wytrzymald¢ na wycaganie wtyczki z gniazda. Zalecag sinstalowanie puszek z otworami
do mocowania gniazd za poragkretow.

Potazenie klawisza zatz/wylcz hcznikdw Gwietlenia naley przyjmowa takie, aby w calym
pomieszczeniu bylo ono jednakowe, przy czymaczahie éwietlenia powinno nagbowa
po wcknieciu gornej cgsci tacznika kotyskowego

Nalezy instalowg w kazdym pomieszczeniu gniazda wtyczkowe podwojnegenytie ze stykiem
ochronnym.

Przewody do gniazd wtyczkowych dwubiegunowych zyafgodhczy¢ w taki sposéb, aby przewdd
fazowy dochodzit do lewego zacisku, a przewdd alewytrdo prawego zacisku .

L PE N

o

Nie zaleca si stosowania gniazd wtyczkowych wielokrotnych (pophyéh, potréjnych), w ktérych
nie maze by realizowany jednakowy uktad biegunéw vertgm styku ochronnego PE, tak jak podano
powyzej.

Pomieszczenia powinny &ywyposaone w wypusty fwietleniowe, a liczba wypustow i ich
rozmieszczenie - zapewaigrawidiowe éwietlenie pomieszczenia. Wszystkie wypusty powinigé
wyprowadzony przewod ochronny PE. Z wypustow gagiliawy dwietleniowe.

Instalacje elektryczne nalg wykonywat przewodami aytach miedzianych.

Instalacje elektryczne nale wykona i zabezpieczay w taki sposéb, aby nie by#rodtem paaréw

w budynku, ani nie powodowaly rozprzestrzeniagiagnia.

Instalacje elektryczne nie mply¢ zrédiem zakidck elektromagnetycznych (EMI).

5.3 Trasy instalaciji, tablice, sprat i osprzet elektryczny

1. Trasy instalacji powinny kéyprowadzone tak, aby:

zapewnt tatwy dosgp do obwodow elektrycznych na calej trasie wykopiastlacii,
zagwarantowabezkolizyjng¢ instalacji elektrycznych z innymi instalacjami,

zapewnt mazliwos¢ catkowitej wymiany instalacji i przewodow bez nszania konstrukcji
budynku.

2. Trasy przewoddéw natg wykonywa w liniach prostych, réwnolegtych do kradzi scian
i stropéw.
3. Tablice z aparatami zabezpiegzani nalery sytuowa w taki sposob, aby zapedmi

tatwa obstug;,
zabezpieczenie przed dgs¢m osob niepowotanych.
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4. Przepusty instalacyjne w elementach oddzieler&civpagarowego powinny mieklas odpornéci ogniowe)
(E I) wymagan dla tych elementow.

6 KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Zasady wykonania kontroli robot

Ogllne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST B-00. 00. 00 ,, Przepisy 0gdInCelem
kontroli jest stwierdzenie aginiccia zataonej jakdci wykonywanych robot. Kontrola odbywa
si¢ w obecnéci przedstawicieli Inwestora i musi uzyskaozytywry akceptagj.

6.2 Budowa instalacji elektrycznych.

Kontrola jak@ci wykonania prac budowlanych polega na sprawdgeni
tras instalacji elektrycznych,
 lokalizacji i sposobu monta gniazd wtykowych,
- lokalizacji i sposobu monta facznikow Gwietleniowych,
lokalizacji i sposobu monta opraw éwietleniowych,
lokalizacji i sposobu monta tablic rozdzielczych,
- wykonania instalacji pod wzglem estetycznym (jakbwykonanej instalaciji),
« ochrony przed poreniem pgdem elektrycznym,
« wykonania paiczer obwodow,
oznaczenia przewodow fazowych, neutralnych, ocly@noraz ochronno-neutralnych,

umieszczenia schematéw, tablic ostrzegawczychnojch informacii na oznaczenie obwodéw,
bezpiecznikow,deznikdw, zaciskdw itp.,

wykonania dospu do instalacji i urgdzen elektrycznych w celu ich wygodnej obstugi i komsasji,
bada ciggtosci i polaczen instalacji elektrycznych i teletechnicznych,

- bada i pomiaréw rezystancji izolacji obwodow elektrygzh,

- bada i pomiaréw skuteczriai ochrony przeciwpotaeniowej,
bada i pomiaréw rezystancji uziemienia.

6.3 Ocena wynikow bada

W przypadku negatywnej oceny jdkd wykonanych robét lub negatywnego wyniku bada
Wykonawca wymieni lub poprawi wadliwe elementy npanie zgtosi cal& lub zakwestionowan
czgé¢ wykonanych robot do odbioru.

7 OBMIAR ROBOT

Ogdllne wymagania dotygee obmiaru rob6t podano w OST B - 00.00.00 , Praemigbine .
Obmiaru rob6t naley dokona& w oparciu o zatwierdzony projekt budowlany, przénrobét,
i ewentualnie dodatkowe ustalenia, wynikte w czabiedowy, akceptowane przez zymiera,
a odzwierciedlone w dzienniku budowy i&sie obmiaru robot.
Jednostl obmiarows przewodow, koryt i i rur ochronnych jest metr.
Jednostlk obmiarovwa gniazd wtykowych, dcznikéw dwietleniowych, opraw @wietleniowych,
aparatow elektrycznych i aparatéw modutowych momtoyeh w tablicach rozdzielczych jest sztuka.

8 ODBIOR ROBOT

Ogodlne wymagania dotygze odbioru robét podano w OST B - 00. 00. 00 ,, Pisae ogline .
Po wykonaniu instalacji elektrycznych, przed oddami obiektu do eksploatacji, Wykonawca
zobowhgzany jest dostarczyZamawiajcemu nasfpujace dokumenty:
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aktualry Dokumentagj Powykonawcg,
protokoty z wykonanych pomiaréw,
+  protokdét odbioru rob6t zanikagych,

9 PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatng¢ za jednostk obmiarows nalezy przyjmowa zgodnie z obmiarami i ocenjakosci
wykonanych robét na podstawie atestéw producerglaen, ogledzin i pomiaréw sprawdzaggych.
Cena wykonania robét obejmuje prace éknee w punkcie 1.5 niniejszej SST.

10 PRZEPISY ZWIAZANE PODSTAWA PLATNO SCI
10.1. Normy.

PN-E-01002:1997 Stownik terminologiczny elektrykiKable i przewody
+  PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektactidwdanych
- P SEP-E-0002 Instalacje elektryczne w obiektach wimlo/ch

10.2. Inne dokumenty.

« Ustawa ,Prawo budowlane” z dnia 7 lipca 1994r. /UDz 2000r., nr 106, poz. 1126 /

« Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiaglaudynki i ich usytuowanie,

- Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budanyich z 2004r.

- Ustawa z dnia 10 kwietnia 1997r. — Prawo energeiy¢2Dz.U. z 2006r., nr 89, poz.625 /

Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 5 sierpnia 1998r.
w sprawie aprobat i kryteriow technicznych oraz ngstkowego stosowania wyrobow
budowlanych,

« Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23.06.2008rsprawie informacji dotyccej
bezpieczéstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpigrste/a i ochrony zdrowia,

« Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2.12.2002r. sprawie systemoOw oceny
zgodndci wyrobéw budowlanych oraz sposobu ich oznaczamékowaniem CE,

« Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2.12.2002r. sprawie okréenia polskich
jednostek organizacyjnych upomaonych do wydawania europejskich aprobat techrician
zakresu i formy aprobat oraz trybu ich udzielanizhylania lub zmiany,
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